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INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SILOWNIKOW RUROWYCH DM SERII EV/Y

1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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- zasilanie: 230 VAC / 50 Hz

- elektroniczne wytaczniki krancowe

- reaguje na przeszkody

- wbudowany odbiornik radiowy

- czestotliwos¢ transmisji: 433.92MHz

- moc transmisji: 10 miliwat (mW)

- temperatura uzytkowania: ~ -10°C ~ +55°C (stopieri ochrony 1P44)

- dystans transmisji: 200 metréw (teren otwarty)

35 metréw (teren zabudowany)

- mozliwos¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw, kolejne nadajniki powoduja nadpisywanie

poczatkowo zaprogramowanych

- mozliwos¢ sterowania nadajnikiem radiowym oraz manualnie przefacznikiem klawiszowym

w systemie krok po kroku

Producent zastrzega sobie tolerancje danych katalogowych ze wzgledu na uzytkowanie w réznych

warunkach.

Sitownik wspotpracuje ze wszystkimi nadajnikami z serii DC znajdujacymi sie w ofercie ALUPROF S.A.
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2. POGLADOWE PODtLACZENIE SILOWNIKA

s M
Po prawidfowym podaniu zasilania sitownik wydaje trzy krétkie dzwieki (x3 BIP), a jesli w pamieci sitownika
kzapisanyjestjakikolvviek nadajnik to sitownik wykona ruch w obie strony. )
( N N

f LT N PE
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(posiadajace uprawnienia SEP do 1kV).

- Sitownik przeznaczony jest do zastosowania w pomieszczeniach suchych i nie powinien by¢
wystawiony na bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych. i~ "é &

( ) (/-\by system dziatat prawidtowo:
-nalezy stosowac wieszaki WB, WL&P, W OCTOEASY
UWAGA e
- Montaz sitownika powinien by¢ wykonany przez osoby uprawnione f/ *

- nalezy stosowac zatyczki lub bufory w listwie dolnej

- Sitownik powinien by¢ zasilony osobnym obwodem i zabezpieczony bezpiecznikiem
0 zadziataniu szybkim np. wytacznik nadpradowy typu B10

- nalezy dostosowac¢ maksymalny moment obrotowy
sitownika (Nm) do wagi pancerza

- nalezy ustawi¢ gérne i dolne potozenia kraricowe
J L

.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.
Stan na dzier 2019.12.27

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 r. w sprawie zuZytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego (WEEE) zabronione jest umieszczanie facznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego
kosza. Obowiazkiem uzytkownika jest przekazanie zuzyteqo sprzetu do wyznaczonego punktu zbicrki w celu wiasciwego jego przetworzenia.
Oznakowanie oznacza jednoczesnie, Ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r. Powyzsze obowigzki prawne zostaty
wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpadow powstatych ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia
odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu. W sprzecie nie znajduja sie skfadniki niebezpieczne, ktdre maja szczegdlnie negatywny
wplyw na srodowisko i zdrowie ludzi

K\ ALUPROF
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3. OPIS NADAJNIKOW

DC305 DC306 DC313 DC920
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DC315

Aktywacje przycisku,P2"w nadajniku
DC315 wykonujemy poprzez
kombinacje jednoczesnie przycisnietych
przyciskow,STOP"i,GORA'”.

DC 448

DC 1670 DC1671
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K1 K2
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Aktywacje przycisku,P2"w nadajnikach DC1670
oraz DC1671 wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczesnie przycisnietych przyciskow
,STOP"i ,GORA.
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DC1673
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Aktywacje przycisku,P2"w nadajniku
DC61 wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczesnie przycisnietych przyciskow

,STOP"i,GORA"

| S

DC 1600 DC 1602

DOL

8e

Aktywacje przycisku,P2"w nadajnikach DC1600
oraz DC1602 wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczesnie przycisnietych przyciskow
,STOP"i ,GORA'"

DC1675 DC 1676

MODE/K+ 3

STOP

MODE/K- “~{ por

o)
il

p
LEGENDA:

J

GORA- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w gére.
DOL- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dét.
P2- aktywacja przycisku wywotuje funkcje programowania.

K+ - aktywacja przycisku przefacza nadajnik na nastepny kanat.
K- - aktywacja przycisku przefacza nadajnik na poprzedni kanat.
K1- przyciski kanatu pierwszego.

K2- przyciski kanatu drugiego.

MODE- przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

r‘\ A L U P R D F Stan na dzien 2019.12.7?
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4. PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO NADAJNIKA.

[:] &1 xsp 2 re-oa =
. 2XBIP  1XBIP
/f'\‘\
Y x OK

Po prawidtowym zaprogramowaniu

Nacisna¢ przycisk,programowania” W odstepie okoto dwoch sekund nadajnika sitownik wykona ruch

Nacisna¢ przycisk, GORA', ) )
znajdujacy sie gtowicy sitownika, co nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2", co zostanie potwierdzone sygnatem GORA - DOL.

. . ) . .
zostanie potwwerdzone sygnarem CO zostanie potvvlerdzone sygna%em dz’wiekowym (x1 BIP)

dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x2 BIP).

A Funkcja powoduje usunigcie z pamieci sitownika wczesniej zapisanych nadajnikow oraz usuniecie ustawionych pozycji kraricowych

5. DODAWANIE KOLEJNEGO NADAJNIKA.

BIP
o

Po prawidtowym zaprogramowaniu

Nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2" nadajnika sitownik wykona ruch
zaprogramowanego juz nadajnika, Nacisna¢ przycisk,P2" nowego GORA - DO,
co zostanie potwierdzone sygnatem nadajnika.

dzwiekowym (x2 BIP)

6. ZMIANA BAZOWEGO KIERUNKU OBROTOW SILOWNIKA

OK

Trzymac przycisk az do momentu
ruchu sitownika GORA - DOt co
Nacisna¢ i przytrzymac przez ok 6 sek, oznacza akceptacje procedury

przycisk,,programowania” znajdujacy zmiany kierunku obrotow sitownika.

sie na gtowicy sitownika

R =

2 X BIP ~ 1XBIP

OK

Po prawidtowym dokonaniu ustawieri
sitownik wykona ruch DO - GORA

Nacisna¢ przycisk,programowania” W odstepie okoto dwoch sekund

Nacisna¢ przycisk, DO, i przechodzi w tryb sterowania
znajdujacy sie glowicy sitownika, nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2", co zostanie potwierdzone sygnatem uzytkowego.
o zostanie plotvv|erd%one ruchem Co zostanie potwierdzone sygnatem dzwiekowym (x1 BIP)
GORA - DOL dzwiekowym (x2 BIP).

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

Stan na dzien 2019.12.2? r“ ALUPROF
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7. PROGRAMOWANIE POZYCJI KRANCOWYCH

7.1. Manualne ustawianie pozycji krancowych

= =
1XBIP . 1XBIP &XBP

Nacisnac¢ przycisk,P2", Nacisna¢ przycisk,GORA', Nacisnac¢ przycisk,P2’,
co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem Sitownik wykona ruch DO - GORA
dzwiekowym (x1 BIP) dzwigkowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

7.1.1. Gérna pozycja kranncowa

C. H OK

Gorna pozycja kraricowa zostata

Po osiggnieciu goérnego potozenia ustawiona. Nalezy przejsc do

. P . . ienia dolnej pozycji krancowe;j.
o e nalezy wcisnac i przytrzymac przycisk| . . ustawienia
Nacisna¢ przycisk "GORA". Y y g Sitownik wykona ruch DOt - GORA

,STOP"przez 6 sekund

Dolna pozycja krancowa zostata

7.1.2. Dolna pozycja kranncowa

I . ustawiona. Sitownik automatycznie
Po osiagnieciu gérnego potozenia
. R . . wychodzi z funkgji programowania
o e nalezy wcisnac i przytrzymac przycisk| . 5
Nacisna¢ przycisk "DOL". Sitownik wykona ruch DOL - GORA i przechodzi do stanu sterowania
,STOP" przez 6 sekund

uzytkowego.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

r‘\ A L U P R D F Stan na dzien 2019.12.7?
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7.2. Automatyczne ustawianie pozycji krancowych

UWAGA

- Aby umozliwi¢ automatyczne ustawienia potozer kraricowych niezbedne jest zastosowanie wieszakéw WB, WL&P lub W OCTOEASY wraz z zatyczkami lub buforami w listwie dolnej.
- Opgja automatycznego ustawiania pozycji kranicowych nie dziata w sitownikach serii DM45EV/Y - 40/15.

< < <

1 XBIP B 1XBIP 1 XBIP

Nacisna¢ przycisk,P2", Nacisna¢ przycisk,GORA’, Nacisna¢ przycisk, P2’
co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem Sitownik wykona ruch DO - GORA
dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

Pancerz powréci do gérnej pozydji

o o Pancerz osiggnie gorng pozycje Pancerz osiggnie dolng pozycje kraricowe, sitownik automatycznie
Nacisnagc¢ przycisk "GORA”. , ,
kraricowa kracowa przechodzi w stan sterowania
uzytkowego

7.3. Automatyczna aktualizacja ustawien pozycji krancowych

UWAGA
- Po aktywadji funkcji naped automatycznie co 30 dni wykona procedure aktualizacji pozycji kraricowych co dzieje sie samoczynnie bez ingerencji uzytkownika

- Aby umozliwi¢ automatyczng aktualizacje ustawienia potozen krancowych niezbedne jest zastosowanie wieszakdéw WB, WL&P lub W OCTOEASY wraz z zatyczkami lub buforami
w listwie dolnej oraz wczesniejsze zaprogramowanie pozycji kraricowych.

W

Po ustaleniu pozycji krafcowych Po 12 sekundach pancerz wykona
nalezy na glowicy sitownika Po 6 sekundach pancerz wykona Po 10 sekundach pancerz wykona ruch DOt - GORA i zatwierdzi
nacisna¢ i przytrzymac przycisk ruch DOt - GORA ruch DOt - GORA operacje sygnatem dzwiekowym.
programowania przez 12 sekund (1x BIP)
az do momentu aktywacji sygnatu J

dzwiekowego (x1 BIP).

UWAGA

Aby dezaktywowac funkcje automatycznego ustawiania potozer kraficowych procedure nalezy powtérzyc.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

Stan na dzier 2019.12.2? r“ ALUPROF 5
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7.4. Ustawienie pozycji komfortowej

[

UWAGA }

Przed ustaleniem pozydji komfortowej niezbedne jest wczesniejsze ustawienie pozycji kraficowych.

e N

Aby ustawi¢ wczesniej ustalong
pozycje (komfortowa) w trakcie kiedy|
pancerz jest ustawiony w jakiejkolwie
pozydji nalezy przytrzymac przycisk
,STOP” na nadajniku az do momentu
ruchu pancerza w kierunku pozydji

(komfortowej).

Wcisna¢ i przytrzymac przycisk,STOP” . .
3! prytizymac pry Sitownik wykona ruch DOE - GORA

Ustali¢ pozycje pancerza
przez 6 sekund.

7.5. Kasowanie pozycji komfortowej

OK

Po prawidfowym dokonaniu

M

ustawien sitownik potwierdzi

sygnatem dzwigekowym (x3 BIP).

. - Piec razy w odstepach dwu
Ustawi¢ pancerz w pozycji o i »
sekundowych wcisngc przycis
komfortowej wyeh weisnac przyd
,STOP”

7.6. Kasowanie pozycji krancowych
= =
&xsp ~ 1XBIP QXBP H

Nacisna¢ przycisk,P2’,

co zostanie potwierdzone sygnatem

Nacisnac¢ przycisk,P2", Nacisna¢ przycisk, DO,
co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem Sitownik wykona ruch DOk - GORA
dzwigkowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

dzwiekowym (x1 BIP)

8. AKTYWACJA TRYBU IMPULSOWEGO
. .

e

1 X BIP ~ 1XBIP B | 1xs8IP

Po zakoriczeniu programowania
sitownik potwierdzi opcje sygnatem
dzwigkowym:

(x2 BIP) jesli funkcja automatycznego
powrotu jest aktywna
(x1 BIP) jesli funkcja automatycznego
powrotu jest nieaktywna

& acueror

oz
)

Nacisna¢ isk, DO,
aclsnac przycis Aby zmienic tryb operacje nalezy
powtorzyc.

Nacisna¢ przycisk,GORA,

Nacisna¢ przycisk,P2’,
co zostanie potwierdzone sygnatem

co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

dzwiekowym (x1 BIP)

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.
Stan na dzier 2019.12.7?

ra\ ALUPROF
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9. FUNKCJA AUTOMATYCZNEGO POWROTU SILtOWNIKA PO NAPOTKANIU PRZESZKODY

@xsp . 1XBIP - 1XBIP

Nacisna¢ przycisk, DOt

Nacisnac¢ przycisk,P2", Nacisna¢ przycisk,DOt",

co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem

dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

10. WYBOR TRYBU REAKCJI NA PRZECIAZENIE

OK

Po zakonczeniu programowania
sitownik potwierdzi opcje sygnatem
dzwiekowym:

(x2 BIP) jesli funkcja automatycznego
powrotu jest aktywna
(x1 BIP) jesli funkcja automatycznego
powrotu jest nieaktywna

Aby zmienic tryb operacje nalezy
powtorzyc.

Tryb | - (Srednia czuto$¢ - ustawiony fabrycznie) — czutos¢ detekdji jest zmniejszona przez jeden obrét napedu od potozenia kraricowego.
Tryb Il = (najwieksza czutos¢) czutos¢ detekcji zmniejszona o 1/5 obrotu watu od potozenia kraricowego.
Tryb Il = (najmniejsza czuto$¢) czutosc detekeji zmniejszona na catej wysokosci pracy.

< < ol

1 X BIP 1 X BIP 1 X BIP

Nacisnac¢ przycisk,P2", Nacisna¢ przycisk ,STOP”, Nacisna¢ przycisk, DOt

o zostanie potwierdzone sygnatem o zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem

dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

OK

e N
Jesli aktywny jest tryb | to sitownik

wykona jeden krotki ruch w obu
kierunkach.

Jesli aktywny jest tryb Il to sitownik
wykona dwa krotkie ruchy w obu
kierunkach.

Jesli aktywny jest tryb Il to sitownik
wykona trzy krotkie ruchy w obu
kierunkach.

Aby zmieni¢ tryb operacje nalezy
powtorzyc.

11. POWROT DO USTAWIEN FABRYCZNYCH.

(Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byty potagczone w systemie z sitownikiem oraz wszystkie pozycje kraricowe.

= =
&XBP - 1XBIP 1XBIP
A”\

Nacisnac¢ przycisk ,STOP”,

Nacisnac przycisk,P2",

co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem Nacisna¢ przycisk,P2"

dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.
Stan na dzier 2019.12.27

rﬁ ALUPROF

OK

Po prawidfowym dokonaniu ustawier

sitownik zareaguje sygnatem
dzwigkowym (x3 BIP) oraz ruchem
GORA-DOL.
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Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych.

/“ A L U P R D F Stan na dzien 2019.12.7?



